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SIEMENS

SINAMICS V20 — Genel Ozellikler

SINAMICS V20 — Genel Ozellikler

Kolay Montaj
Dort farkli gévde buyuklagu ile 0,12 kW — 15 kW gug¢ araliginda

Duvara veya panoya yan yana montaj (pano i¢i montajda sogutucu kismini pano disina
cikarabilme imkani)

Danhili USS ve MODBUS RTU haberlesme

7.5 kKW - 15 kW aras! dahili frenleme modall

Kolay Kullanim

Besleme gerilimine ihtiyag duymadan parametre yikleyebilme imkani

Dahili kontrol ve uygulama makrolari

Koétl sebeke sartlarinda bile “Kesintisiz Galisma Modu” ( Keep Runnig Mode )

Genis besleme gerilim araligi, gelistiriimis sogutma yapisi ve vernikli kartlar ile zor ¢calisma
sartlarina karsi tam dayaniklilik

Dahili temel operator paneli
Kolay Tasarruf

V/f ve V?/ficin ECO ¢alisma modu
PID caligmada uyku modu

Ortak DC bara baglantisi
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SINAMICS V20 — Genel Ozellikler

Terminal Yapisi

A Kasa Sinamics V20

Genigleme Portu

Kontrol Terminalleri
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Glig Besleme Terminalleri
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SINAMICS V20 — Genel Ozellikler
Hizli Devreye Alma

Sinamics V20’ ye ilk ener;ji verildiginde sirasiyla; motor bilgileri, kontrol

SIEMENS

makrosu, uygulama makrosu ve temel ayarlar girilerek hizli devreye alma

islemi bitirilir.
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SINAMICS V20
Hizli Devreye Alma - Temel Parametreler-1

Parametre listesi Gzerinden hizli devreye alma iglemi gergeklestiriimek
istendiginde asagidaki adimlar takip edilmelidir.

SIEMENS

Temel Parametreler |Agiklama Degerler

P0003 Parametre Erisim Seviyesi 3 : Tam parametrelere erisim

PO010 Devreye alma 1: Hizh devreye almaya baslama
PO100 50/60 Hz Secenedi 0: Europe [kW], 50 Hz (fabrika ayarai)

1: Kuzey Amerika [hp], 60 Hz

2: Kuzey Amerika [kW], 60 Hz

P0304[0] Nominal Motor Gerilimi

P0305[0] Nominal Motor Akimi

P0307[0] Nominal Motor Giicl

P0308[0] Motor Giig Faktéri

P0309[0] Motor Verimi

P0310[0] Motor Frekansi

P0311[0] Motor Devri

P0335[0] Motor Sogutma Tipi 0: Self-cooled (fabrika ayan)
1: Cebri sofutma

P0640[0] Motor Asin Yiklenme Faktéri, % [150 ( fabrika ayar )

P0700[0...2] Start Kaynad) 1: Operator panel (fabrika ayan)
2: Klemens
5: USS/ MODBUS RS485

P1000[0] Hiz Bilgisi Kaynad : Hiz bilgisi aktif degil

: MOP hiz bilgisi

: 1.Analog giristen hiz bilgisi

: Sabit frekans hiz bilgisi

1 USS hiz bilgisi

=N M| =D

: 2.Analeg giristen hiz bilgisi

Page 6



SIEMENS

SINAMICS V20
Hizli Devreye Alma - Temel Parametreler-2

Temel Parametreler |Agiklama Dedgerler
P1080[0] Minumum Frekans
P1082[O] Maximum Frekans
20[0] Kalkis Rampa Saresi
21[0] Durus Rampa Siiresi
P1 300[0] Kontrol Modu, V/F Edrisi 0: Vit lineer edri ( fabrika ayan )
1: Vit FGC
2: Vit parabolik
3: Vit programlanabilir
4: Vif lineer eco
5: Vit tekstil uygulamalar
6: V/f tekstil uygulamalarn FCC
7: Vit parabolik eco

19: V/f bagimsiz gerilim set bilgisi
P3900 Hizli Devreye Almay) Bitirme 1: Hizli devreye almayi sonlardirma ( fabrika reset ile )
2: Hizl devreye almayi sonlardirma

3: Hizli devreye almayi sonlardirma ( sadece motor parametreleri )
P1900 Motor 1D 0: Akitif degil

2: Motor 1D aktif { motor dénmez iken )

P1900 parametresi aktif edildiginde A541 alarmi Uretilir ve ilk start ile birlikte
motor bilgileri okunmaya baglar. (Motor ID) Bu durumda motor donmeyecektir.
Bu test birkag dakika surebilir. Eger motor tarafinda bir problem var ise

cihaz hata verir.
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SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

SIEMENS

Kontrol makrolari Cn kisaltmasi ile ifade edilir.

Kontrol makro ayari hizli devreye alma esnasinda tek bir sefer igin girilir.
Sonradan kontrol makro ayari degistiriimek istendiginde suriclye reset atip
istenen yeni makro ayari hizli devreye alma iglemi ile tekrar gerilmelidir.

Panel Ornek Gésterim

Kontrol Makrosu |Aciklama

Cn000 Fabrika ayar

Cn001 Temel Operatdr Paneli ile Kontrol ( BOP Kontrol )
Cn002 Terminal Kontrol

Cn003 Sabit Frekans Calisma

Cn004 Sabit Frekans Binary Calisma

Cn005 Sabit ve Analog Giris ile Calisma

Cn006 Harici Push Butonlar ile Calisma

Cn007 Harici Push Butonlar ve Analog Giris ile Calisma
Cn008 PID Kontrol ( Setpoint Analog Girig ile )

Cn009 PID Kontrol ( Setpoint Sabit Deger ile )

Cn010 USS Kontrol

Cn011 Modbus Kontrol

-Ln000

CAO0!

Kontrol makrosunun yanindaki "-" isareti secilen makro
oldugunu gobsterir.
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SINAMICS V20

Makro Parametre Yapisi

Kontrol Makrolan

Kontrol Makrosu Ayari :

SIEMENS

Sardcuye enerji verip motor bilgileri girildikten sonra kontrol makrosu secilerek
uygulama makrosu adimina gegilir.

"-" isareti gecgerli makroyu gosterir

e . f A| (=25
Motor Bilgileri |
| | vy | 29
M| (=25) :
| A [(<2s)
CKontroIMakrosu )E:}"L-nﬂﬂﬂ > CaOO!|...|CaDII
¥ <29
M| (<25)
0K | (<2s)
( ¥ M|(<2s) L 4
Uygulama Macrosm Gegerli Segilmis Mak
(-Crxxx) gerli Secilmis Makro
L8 ¥
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SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

1 2 3 5 B 9 10 " 12 13 14

10V Al1 Al2Z OV DI1 DI2 DI3 DM DIC 24V OV
I

[ o DO2
oV ——
AO+AO— DO‘I+ DO1- ] P+ N-
) 19 B 7
f‘_‘\
A.nal{:g Cikag Hole Cikagi Role Cikisi
Hiz Siriicli Devrede  Sdriicd Anza
0=~20mA=
0~50/80Hz
0~10V= =2 Start/ Stop
0-50/60Hz o Ters Yan
Hata Reset

~"o— Jog lleri

3 § |8 |9 g0 |11 [12 3 |14

10V Al1 AIZ 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV
r—-— DOZ
oV oV -
AO+ AD- DO1+ DO1- P+ N-
W 7] 18 |18 8 7
= 220V
O &
Analog Gikig Rale Gikagi Rale Cikigi
Hiz SorGch Devrede  Sordcd Anza
0~20 mA=
0~ 50/60Hz

PNP
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Cn001

Temel Operator Paneli
lle Kontrol
( BOP Kontrol )

Cn002

Terminal Kontrol



SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

Start / Stop
i Yavas Hiz
~e— OrtaHiz
"o Ylksek Hiz

11 2 13 |14

10V Al1 AIZ OV DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

Do2

P+ N-

Analog Cikig Rale Gikis Rale Cikisi
Hiz S0rich Devrede  Sirlicd Anza
0=-20mAs=

-50/60 Hz

— - . i
Sabit Hiz, Bit 0

e { Sabit Hiz, Bit 1
=—— Sabit Hiz, Bit 2
~»—— Sabit Hiz, Bit 3

10V Al AIZ D‘[u" DI1 DIZ DI3 D4 DIC 24V OV

[——

DO2

(1Y ov =8
AD+ AD- DO1+ DO1- P+ M-
o1 por- | [ 17
4 5 L[16 B 7] 1 19
[ [P 1
i —
® Q R

Analog Cikig  Réle Gikigi Rale Cikisi
Hiz Sorich Devrede  Sarlicd Anza
0-20mA=

0~50/60Hz
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Cn003
Sabit Frekans Calisma

Aktif olan sabit
frekanslar toplanarak
hiz referansi belirlenir.

Cn004

Sabit Frekans
Binary Calisma

Aktif olan sabit frekans
bitlerine gore 16 farkl
sabit frekans
tanimlanabilir.



SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

Start / Stop
Sabit Hiz 1
Sabit Hiz 2
Hata Reset

Analc\% Cikis Rale C|klg| Rale Cikisi
Hiz S0rich Devrede  Sirlicd Anza
0-20mA=

O~50/60 Hz

Enable / Stop
Start Pulse

I
T-
J—T/ Hiz Arttirma
L Hiz Azaltma
i 2 3 5 80 _@w [ 54

10V Al1 Al2 Diu" DI1 D2 DI3 DI4 BIC 24V OV

e - e

DO2
AD+AO— DO1+ DD1 P+ M-

4 5 115 |16 17] 18 |18 & 7
20V §
@& T ' ®)

Analog Cikig Rale Gikigi Rale Cikisi
Hiz Siiriicil Devrede  Sirdcd Anza
D-20mA=

0-50/60Hz

-Cn006 [

Ill%gl
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Cn005

Analog + Sabit Frekans
Calisma

Sabit frekanslar
devrede iken analog
giris devre disi kalir.

Sabit frekanslar akiif
degil ise hiz bilgisi
analog giristen alinir.

Cn006

Harici Push Butonlar ile
Calisma

DI1 aktif iken DI2’ den
pulse ile start verilir.

DI3’ den hiz arttirmi,
Dl4’ den hiz azaltimi

yapilir.
Stop DI1’ den verilir.



SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

0-10Vv= T

g

Enable / Stop
Sada Start Pulse

[——

oV oV E—

10V A1 AIZ 0V DI1 DI2 DI3 DM DIC 24V OV

Sola Start Pulse

—| Hata Rest Pulse
3 |5 |8 Jog mo |1 [12 [13 |14
O J—i L O ..

PID

r—— DO2
oV oV i

Hiz Siriicl Devrede  Siriich Anza
0-20mA=

0--50 /B0 Hz

10V Al1 AI2 D’i;’ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

r}O*A'O- Dt_:)1+ DO1- P+ N-
7[5 .35 B 17 18 |18 & ;
230V

Analog Gikis Rale Cikigi Rale Cikisi
Hiz Siriicl Devrede  Soricd Anza
0-20mA=
0~-50/60Hz

0~20 m{'} —

Aktlel Deger Start / Stop

Hata Reset Pulse

13 [14

P+ M-
RiE 1 8 8 7
- 230%
,_M./' —l__@
Analog Cikag  Réle Gikigi Rale Cikigi

PID controller
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Cn007

Harici Push Butonlar ile
Analog Kontrol Galisma

DI1 aktif iken DI2’ den
veya DIN3’ den pulse
ile start verilir.

Hiz bilgisi analog
giristen ahinir.

Stop DI1’ den verilir.

Cn008

Analog Referans lle
PID Kontrol



SINAMICS V20

Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

SIEMENS

1 2 3 5 B 9 10 1 12 .13 14 M
10V Al1 AlZ 0V DI1 DIZ DI3 D4 DIC 24V OV
st USS Kontrol
ov oV
AD+AD- DO+ DO1- P+ N-
L[5 |18 1 I Tﬁ 7
= 220V
A Rale Cikagi Rale
Hr:bgglm Sortcl Devrede scufxg:f.lza RS-485 USS
0-20mA= ON/OFF,Hz
0~50/60Hz
1 2 3 5 8 910 1 12 13 1 Cn011
10V Al AI2 ﬂ}f DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV
f——

oV

Modbus RTU Kontrol
oV
AD+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
H ZJi& |18 1 & |7
= 220

() 195 :
Analog Cikis pale Giks: Rale Cikug:
Hez Sorich Devrede  Soricd Anza R3-485 MODBUS RTU
0-20mA= ON | OFFHIz
0~50/60Hz
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SIEMENS

SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Uygulama Makrolari

Uygulama makrolari AP kisaltmasi ile ifade edilir.

Uygulama makro ayari hizli devreye alma esnasinda tek bir sefer icin girilir.
Sonradan uygulama makro ayari degistiriimek istendiginde strlciye reset atip
istenen yeni makro ayari hizli devreye alma iglemi ile tekrar gerilmelidir.

Uygulama Makrosu |Agiklama Panel Ornek Gésterim
APOOO Fabrika Ayar _ Uygulama Makrosu segili degil

AP010 Basit Pompa Uygulamasi

AP020 Basit Fan Uygulamasi

AP021 Kompresér Uygulamasi

AP030 Konveydr Uygulamasi

_'__

EDe)E

Fan Macro SINAMICS V20
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SIEMENS

SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Uygulama Makrolari

APO10 - Basit Pompa Uygulamasi

Parametreler |Parametre Tammi Fabrika Ayan|AP010 icin aldigi deger |Aciklama
P1080[0] Minumum Frekans 0 15 Pompa igin minumum hiz degeri tammlama
P1300[0] Kontrol Modu 0 7 /f edrisi { ECO mod )
P1110[0] MNegatif Frekans Set Bilgisi Engelleme 0 1 Pompanin ters yone ddnmesini engelleme
P1210[0] Otomatik Restart 1 2 Enerji agilip kapandiginda otomatik hata reset
P1120[0] Kalkis Bampa Siiresi 10 10 Kalkis rampa siresi
P1121[0] Durus Rampa Siiresi 10 10 Durus rampa slresi

e

Centrifugal pumps Reciprocating pumps Rotary pumps
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SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Uygulama Makrolari

AP020 - Basit Fan Uygulamasi

SIEMENS

Parametreler |Parametre Tanimi Fabrika Ayan|AP020 icin aldigi deger |Aciklama

P1080[0] Minumum Frekans 0 20 Fan igin minumum hiz degeri tammlama
P1300[0] Kontrol Modu 0 7 Vit edrisi ( ECO mod )

P1110[0] Negatif Frekans Set Bilgisi Engelleme ] 1 Fanin ters yone dénmesini engelleme
P1200[0] Dénerken Kalkis 0 2 Start ile birlikte dénen fan yakalama
P1210[0] Otomatik Restart i 2 Enerji agilip kapandiginda otomatik hata reset
P1120[0] Kalkis Rampa Siiresi 10 10 Kalkis rampa siresi

P1121[0] Durus Rampa Siresi 10 20 Durus rampa slresi

Radial fans
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Axial fan




SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi

Uygulama Makrolari

AP021 - Kompresér Uygulamasi

SIEMENS

Parametreler|Parametre Tanimi Fabrika Ayar1 |AP021 Icin aldigl deger |Aciklama

P1080[0] Minumum Frekans 0 10 Kompresdr igin minumum hiz degeri tamimlama
P1300[0] Kontrol Modu 0 0 Lineer V/f edrisi

P1312[0] Kalkis Giclendirmesi 0 30 Kolay kalkis igin ilk start aninda ek giclendirme
P1310[0] Surekli Giglendirme 50 50 Surekli Giglendirme

P1120[0] Kalkis Rampa Siresi 10 10 Kalkis rampa siresi

P1121[0] Durus Rampa Siresi 10 10 Durus rampa siresi

Refrigeration compressors
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Ajr compressors

Gas COmMpressorns




SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi

Uygulama Makrolari

AP030 - Konveydr Uygulamasi

SIEMENS

Parametreler|Parametre Tanimi Fabrika Ayar1 |AP030 icin aldigl deger |Aciklama

P1300[0] Kontrol Modu 0 1 Lineer V/f egrisi FCC

P1312[0] Kalkis Glglendirmesi 0 30 Kolay kalkis igin ilk start aninda ek glglendirme
P1120[0] Kalkis Rampa Siresi 10 5 Kalkis rampa siresi

P1121]0] Durus Rampa Siresi 10 5 Durus rampa siresi
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SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

 Super Tork Modu ( P3350=1):

SIEMENS

Bu fonksiyon zorlu kalkig yUklerini ek moment darbesi ile yenmeye yardim

eder.

Ik kalkista belirlenen frekans degerine gelince belirli bir stire ek giiclendirme

yapilir. Bu sure sonunda normal rampalanma devam eder.

Boost

P3355

F

P3354

(%)

'

Output frequency (Hz)

P3356

time

r

Super torgue ramp time

P3353

.

Ramp-up time
P1120

o
time
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SIEMENS

SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

« Cekic Mod ile Kalkis ( P3350=2) :

Bu fonksiyon zorlu kalkis yUklerini ek moment darbeleri ile yenmeye yardim
eder.

Ik kalkista belirlenen frekans degerine gelince belirli bir stire darbe katarlari ile
ek guclendirme yapilir. Bu stre sonunda normal rampalanma devam eder.

Boost (%) P3359 P3360

RN

P3357
Mo. of hammer cycles

L el

v

time
Output frequency
(Hz)

4

L P3358
P3354 . -
T
-
T
I tirne-
Super torgue ramp time Ramp-up time
P3353 P1120
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SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

* Pompa Temizleme Modu ( P3350=3):

SIEMENS

Bu fonksiyon pompa blokajlarini 6nlemek i¢in kullanilir. Bunun igin ilk kalkista

belirlenen frekans ve sirede pompa ters yénde dénduralir. Bu sayede

pompadaki blokaj ve kirlenme ortadan kalkar. Ters ydndeki calisma siresi
bitince tekrar pozitif yonde ivmelenme baglayarak hiz set degerine ulagilir.

Y

-

v

Pi120
Ramp-up time

n
s
u
n
n
"
Y
.
"
n
%
.

————————— Negative setpoint

Output frequency (Hz)
MNo. of blockage clearing cycles
&
H Eg. P3364=2
Setpoint r
§ Blockage clearing reverse time
g P3362
P3361 : S P — 4 praseans
H ’ i P
H - ‘\\ -~
1 - .
: 'J‘ % "
: . '\-‘ ra
i.“ \\ .r'
™
P3361 :
* P3353
Super torque ramp time, active only
when rapid ramp (P3363) is disabled
Setpoint
Positive setpoint
r
OM
OFF1

L
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SIEMENS

SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

« ECO Modu (P1300=4/7)

Bu fonksiyonun aktif edilmesi ile ¢ikig gerilimi kisilarak minumum giris
gucu ile galisilir. Hiz set bilgisi 5 sn boyunca degismez ise ¢ikis gerilimi

dusUrdlmeye baglar.

energy saving

ECO fonksiyonu sayesinde ek eneriji tasarrufu yapilabilmektedir.

W L 120% v —120%
i

100% 100%

__80% S mow

£ .(

S ECO ECO
e factor factor

! e r

ECO, linear ECO, quadratic
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SINAMICS V20

Gelismis Fonksiyonlar

* Fonksiyon Bloklari

SIEMENS

Sinamics V20 serisi hiz kontrol cihazlari agagida belirtilen fonksiyon bloklarina
sahiptir.Bu fonksiyon bloklarinin girig ve ¢ikis degigkenleri
serbest baglantili parametrelere atanarak istenen fonksiyon blogu aktif hale

getirilebilir.

3 adet AND kapisi

3 adet OR kapisi

3 adet XOR kapisi

3 adet NOT kapisi

2 adet D tip FlipFlop
3 adet RS tip FlipFlop
4 adet zaman sayaci

P2800 P2801[0]

<2

P2810
Index O

Index 1

A

B

&

c
—| r2511 Jj

2 Toplama, 2 Cikarma, 2 Carpma, 2 Bélme, 2 Karsilastirici

A (=] =] -

- (O =2 [

e b=l =1l=1 o]

Batan fonksiyon bloklari her 128 ms’ de glincellenerek tekrar hesaplanir.
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SIEMENS

SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

* Motor Donma Engelleme Modu ( P3852)

Bu fonksiyonun aktif edilmesi ile donmayi engellemek igin motor secilen
frekansta ( P3853) donduralir. Start geldiginde fonksiyon iptal olur ve ilgili set
bilgisinde motor dénmeye basglar.

OFF3 ( rampali durus) , OFF2 ( serbest durus ) ve hata aninda bu fonksiyon devre
disi kalir.

Fonksiyonu aktif etmek icin dis sicakliga gére kontak veren bir kontrolériin kontagi
sUrGcundn dijital girisine baglanabilir. ( Bu durumda dijital girisin BICO adresi de
P3852’ ye atanir)

fout

Pass3 M) 7—/—1\/_/—| N 7N

oM/ i 1 | : 1 I i
oFFt/oFFali  OFF1 | |oFFs: oFFt | T 1

oFF2 ] : I — ]

1 1
. 1 ! ! 1 !
fal : | 1

1 ! |
P3852 | } : !
i L] |
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SIEMENS

SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

» Yogusma Engelleme Modu ( P3852 )

*Bu fonksiyonun aktif edilmesi ile motorda yogusmayi engellemek igin motora DC
akim ( P3854) uygulanarak motor isitilir. Buraya girilen % degeri nominal akima
gb6re hesaplanacak DC akim degeridir.

«Start geldiginde fonksiyon iptal olur ve ilgili set bilgisinde motor dénmeye baslar.
*OFF3 ( rampali durug) , OFF2 ( serbest durus ) ve hata aninda bu fonksiyon devre
disi kalir.

*Fonksiyonu aktif etmek icin harici yogusmay!i élcen sensdriin kontagi sarticinin
dijital girisine baglanabilir. ( Bu durumda dijital girisin BICO adresi de P3852’ ye

atanir )
---------------------------------------------- P3854 (%)

T

four $ |

1 1 ! 1

1 1 ! 1

1 1 ! 1 1 ! 1
on/to r----1 - r---+--1 |
i i i i

1 ! 1

L | |

OFF2 [

F I 1 1 1 1
ault
L : L O

1
P3g52 4 |
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SIEMENS

SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

* Uyku Modu ( P2365 )

Bu fonksiyon aktif edildiginde set edilen hiz, minumum frekansa

ulastiginda (P1080) belli bir zaman gecikmesiyle ( P2366) stricu durusa gegirilir.
Set edilen hiz tekrar minumum frekansin Ustline ¢iktiginda belli bir zaman
gecikmesiyle ( P2367) motor tekrar start alir.

Demand
frequency
f
I e I
R T e sl ity Sl | |/ treshos
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I l > t

H ]
-Fmin ---- et —“'—“'I'—“'—“' s mmme s
! | 1 1 1

1 1
1 |
H2366 |

OFF delay |
Output | !
frequency

I
| I
i | i i
: . | Ny
1 N 1 | I 1
U : I 1 | ! I
| ]
' e ! /_= = '
Hibernation ! - Hibernation
1
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* Kesintisiz Calisma Modu ( P0503 )

Bu fonksiyon aktif edildiginde ( P0503=1) Sinamics V20, motoru durdurmadan
hatalara kargi maximum tolerans gOstererek ¢alismaya devam eder.

Bu fonksiyonun aktif edilmesi ile asagidaki parametreler otomatik akitif olur ;

P0290 = 2 / inverter asiri yiklenme davranigi : Asiri yiiklenme durumunda inverter
cikig frekans ve akimini azaltir, gtivenli bélgede calismaya devam eder.

P1210 = 7 / Otomatik restart : Hatalara karsi otomatik restart aktif edilir. P1211 de
girilen say! kadar hatalar resetlenmeye c¢alisilir. ( bu durumda start kontagi kalici
olmahdir.) P1211 parametresi maximum deneme sayisi olan 10’ a set edilir.

P1240 = 3 / Vdc-min kontrolor aktif. Sebeke gerilim distimlerinde motordaki
enerjiyi kullanarak stricu, disuk gerilim hatasi vermeden, canli kalmaya calisir.
Bu durumda motor hizi azaltilarak gereken enerji elde edilir.

Fonksiyon deaktif edildiginde ( PO503=0) yukaridaki parametreleri fabrika ayarina
doner.

1 I

== "
—
1

SINAMICS V20 Motor
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» Sirali Devreye Alma Modu ( P2370)
Bu fonksiyon aktif edildiginde Sinamics V20 toplamda (¢ adede kadar ayni
sistemde ¢alisan fan veya pompayi PID ¢alisma ile kontrol eder.

Sarhcu tek bir motora bagli olarak sistemi reglle ederken diger iki motor,
sUrGcunln réle ¢ikislarindan alinan komut ile, siral bir sekilde devreye girip ¢ikar.
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- Kavitasyon Koruma Modu ( P2360)

Bu fonksiyonun aktif edilmesi ( P2360=1) ile PID geri beslemesinden gelen bilgi
onceden belirlenmis kavitasyon sinir degerinin altina distugunde ( P2361) belli bir
zaman gecikmesi ( P2362) ile kavitasyon hatasi veya alarmi olusturulur.

Fonksiyonun aktif olmasi i¢in ; ayni anda PID’ nin max.veya min. limitlerden birine
ulasmasi, PID fonksiyonun aktif olmasi ve cihazin devrede olmasi gerekmektedir.

PID Scaled eadback
Faedback flow / [%]

DrassuTe SEnsor |_.,
r2272
Cavitation Threshhoid =
Trip lewel 0.00... 200.00 [%]
— Cavitation protection detay
P2361 (40.00)
Statusward 2 bit 10 PID minimum limit reached 0 ..65000 [g]
P2342 (30)
L ) -
§ . - T ity
Statusword 2 bit 11 PID mascimum limit — = |_|
reached :-"1 &
R5311} » *
Statusword? bit 2 PID inverier running 7
REZ.02)
PID enable / disable >
PZ200 CDS ] 3
al I
a
Cavitation protection mablel
n.2 -
P2360 (0) | l
Cavitation protection disabled ———o 00
Trigger caviation fault F410  ——— La o1
Trigger cavitation waming AB30 —e10 =
Mot used ——————— =t 11
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* Bilesik Frenleme ( P1236 )

Bu fonksiyonun aktif edilmesi ( P1236 > 0 ) ile 6zellikle ataletli yuklerin hizli
durdurulmasinda aciga ¢ikan enerji motor (izerinde harcanarak (motora DC akim
uygulanir) kontrolli bir durus saglanir.

Bu 6zellik ile kiigUk frenleme gtcu ihtiyaci olan uygulamalarda harici frenleme
direnci ihtiyaci ortadan kalkar. P1236 parametresine girilen % degeri nominal
akima gbre hesaplanacak DC akim degeridir.

P1236=0 P1236 >0
Without compound braking With compound braking
& f set f| & f set
~f_act - Lact
>t Pt
i i
AN — [ATA g
WY

LAV,
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